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PLAD'ESTUDIS

Assignatures comuns en els primers quadrimestres dels Graus:

Enginyeria Eléctrica
Enginyeria en Electronica Industrial i Automatica
Enginyeria Mecanica
Enginyeria Quimica

Enginyeria de Tecnologia i Disseny Textil

Fase Inicial: cal superar-la per
poder triar grau i condiciona
la matricula del 2n curs.

Fase de tria de Grau

La tria de grau es fa durant el Q2
mitjancant un aplicatiu en linia.
Si es supera la fase inicial, llavors
’assignacio de grau per part de
l’escola es fa al final del Q3.

Expressio Grafica a

Tecnologies Ambientals i

S : Fisica | Métodes Matematics | Quimica i
Q1 ’Enginyeria 6 ECTS 6 ECTS 6 ECTS Sostenibilitat
6 ECTS 6 ECTS
1r
Q Gicncle ;Al—ig?izllzg]a = ECOZ(,)?éa ;:;:St]o Fisica Il Fonaments d’Informatica Metodes Matematics Il
gl bl 6 ECTS 6 ECTS 6 ECTS
ecanica de Fluids etodes Matematics L istemes Eléctrics istemes Mecanics
e Mecanica de Fluid Métodes Matematics Il Orga;r'gfjii‘g:e = Sist. Eléctri Sistemes Mecani
6 ECTS 61EGTS 6 ECTS 6 ECTS 6 ECTS
2n
Q4 Contint Iln,gﬂztt)glaaltltzacm Enginyeria Térmica Probabilitat i Estadistica Sistemes Electronics AsmgnatCL;rjaeépr)aeslﬁca o
6 ECTS 6 ECTS 6 ECTS 6 ECTS 6 ECTS

eseiaat.upc.edu

1 ECTS = 10 hores de classe = 25 h estudiant

#jpo_eseiaat
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PLA D’ESTUDIS ELECTRICA

Obligatoria
Optativa
Q1
1r
Q2
Q3
2n >
Q4 Ampliacio de Circuits
6 ECTS
Centrals Eléctriques i | Control i Automatitzacio e o Processament Electronic de . e
: : Maquines Electriques | S Transport d’Energia Eléctrica
Q5 | Energies Renovables Industrial Avancats 6 ECTS Potencia 6 ECTS
6IECTS 6 ECTS 6 ECTS
Supervisio de Sist. Eléctrics
3r Calcul i Disseny de Linies
Eficiencia i Qualitat | Instal-lacions Eléctriques | Instal-lacions Electriques Maquines Eléctriques Il Electriques d’Alta Tensio
Q6 | en Sistemes Electrics d’Alta Tensio de Baixa Tensio 6IECS Tecnologia, Societat i
6 ECTS 6/ ECIS 6GIEEIS Globalitzacio. El Repte de la
Sostenibilitat en el Segle XXI
6 ECIS
Calcul i Construccié de Maquines Eléectriques / Complements de Programacio / Energia
Control i Hetsdolonia i Ofentacio i Canvi Climatic /iniciacio a les Tecnologies Industrials Paperera i Grafica / Integracio
Q7 Accionaments de - I%ro'ectes en la Xarxa Eléctrica de Sistemes d’Energia Renovable / Modelitzacio, Complexitat i
Maquines 6 EéTS Sostenibilitat / Programacio de Mobils Android / Tecnologia de Control per a Sistemes
6 ECTS Electromecanics / PRACTIQUES (12 ECTS)
art 18 ECTS
Disseny de Sl\stemes Solars i EO[]CS./ _Fotomca.’Opt.lca Apllcada a l. Engl‘nyerla / La_borator\l dg Creativitat PROJECTE FI DE GRAU
Q8 /Metode dels Elements Finits per a ’Enginyeria / Robotica Basica / Vehicles Electrics
24 ECTS
6 ECTS
eseiaat.upc.edu #jpo_eseiaat
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Assignatures Optatives

Calcul i disseny de linies eléctriques d’alta tensid
Supervisié de sistemes eléctrics

Calcul i construccié de maquines eléctriques
Tecnologia de control per a sistemes electromecanics
Integracié en la xarxa eléctrica de sistemes d’energia
Energia i canvi climatic

Disseny de sistemes solars i edlics

Vehicles electrics

Assignatures Energies Renovables
Centrals Eléctriques i Energies Renovables
Disseny de Sistemes Solars i Eolics

Integracié en la Xarxa Eléctrica de Sistemes d’Energia Renovable

Grafica creixement energia eélica Graflca crelxement energla solar
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Acces a itineraris ‘ | —

GRAU EN ENGINYERIA ELECTRICA

+

GRAU EN ENGINYERIA MECANICA -

GRAU EN ENGINYERIA ELECTRICA

+

GRAU EN ENGINYERIA ELECTRONICA |
AUTOMATICA
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Projectes de Balxa Tensi6: Per exemple, lacions domestiques.
Projectes d’Alta Tensio: Instal-lacions lndustrlals (per exemple Iberdrola/Endesa).
Disseny, instal-lacio i manteniment de instal:lacions fotovoltaiques i eoliques.

Calcul i disseny de motors i transformadors electrics.
Doceéncia i recerca.



La UPC i SBI CONNECTORS creen a Terrassa AMBER, un centre de
recerca unic a Europa per a assaigs electrics d’ultra alta tensio.
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Crauw en
Enginyeria Electronica
Industrial | Automatica




PLA D’ESTUDIS ELECTRONICA INDUSTRIAL
| AUTOMATICA

Obligatoria
Optativa
Q1
1r
Q2
Q3
2n \ . .
Q4 Informatica Industrial
6 ECTS
Automatitzacio Electr\or_nca Electronica de S o Modelitzacio i Analisi de Sistemes
: Analogica o Electronica Digital S
Q5 Industrial 6 ECTS Potencia | 6 ECTS Dinamics |
6 ECTS 4.5 ECTS 4.5 ECTS
3 Eabricacts Modelitzacis Disseny de Sistemes Fotovoltaics /
. - e Enginyeria de . S o Programacio de Sistemes de Control
Dispositius Electronica de Automatitzada i Analisi de . . .
G Control " Soi . en Temps Real / Tecnologia, Societat i
Q6 Programables Potencia i Robotica Sistemes : iy o
6 ECTS . S Globalitzacio. el Repte de la Sostenibilitat
6 ECTS 4,5 ECTS Industrial Dinamics Il en el Segle XXI
6 ECTS 4,5 ECTS 6 ECTS
Metodologia i Accionament i Control de Vehicles Eléctrics / Aplicacions i Control de Sistemes Electronics
Instrumentacio : 8 de Poténcia / Complements de Programacio / Control i Guiatge de Robots Mobils / Iniciacid
< Orientacio de ; : e e -
Q7 Electronica Proiectes a les Tecnologies Industrials Paperera i Grafica / Introduccio als Sistemes de Control
6 ECTS 6 IJECTS Avancats / Modelitzacio, Complexitat i Sostenibilitat / Programacio de Mobils Android /
4rt Robotica Avancada i Sistemes de Produccio Altament Automatitzats / PRACTIQUES
Fotonica. Optica Aplicada a I’Enginyeria / Laboratori de Creativitat / Métode dels Elements Fi-
) i . S " e . : PROJECTE FI DE GRAU
Q8 | nits per a l’Enginyeria / Planificacio, Simulacio i Supervisio de Processos / Projecte de Sistemes 24 ECTS
Electronics Aplicats a Energies Renovables i Eficiéncia Energética / Robotica Basica
eseiaat.upc.edu #jpo_eseiaat
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Assignatures Optatives

Accionament i Control de Vehicles Electrics

Aplicacions i Control de Sistemes Electronics de Poténcia

Complements de Programacio

Control i Guiatge de Robots Mobils

Introduccid als Sistemes de Control Avancats

Modelitzacio, Complexitat i Sostenibilitat

Programacio de Mobils Android

Robotica Avancada i Sistemes de Produccio Altament Automatitzats

Planificacio, Simulacio i Supervisio de Processos

Projecte de Sistemes Electronics Aplicats a Energies Renovables i Eficiencia Energética

Robotica Basica

Conceptes Clau

Laboratori CIM (Computer Integrated Manufacturing)
Industry 4.0
Industrial Internet of Things (lloT)

Energies Renovables: Smart Grids

enlla¢c web
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GRAU EN ENGINYERIA ELECTRONICA |
AUTOMATICA

+

GRAU EN ENGINYERIA MECANICA

GRAU EN ENGINYERIA ELECTRONICA |
AUTOMATICA

+
I GRAU EN ENGINYERIA ELECTRICA




/

- "-—-"‘— — ‘ 2 £y

s B animnaW

a?

-

ocupacio
Encuesta de |

TR

i\ i
it m )

Planificacio, direccio, execucio i avaluacio de projectes d'enginyeria

relacionats amb l'automatitzacio i la robotica industrial.

PNV
LN ™

Redaccid i direccio de projectes d'installacions d'automatitzacio, control,
regulacié d'accionaments electronics industrials.

Disseny, installacié i manteniment de sistemes electronics de control,
poténcia i instrumentacio.

Disseny i desenvolupament de sistemes d'informatica industrial i monitoratge
de processos.

Disseny, gestio i manteniment d’'equips!|
Elaboracié d'informes técnics d'assesso
Tecnic/a de gestio, organitzacio, planifi

Doceéncia i recerca.







