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Basiques

CBO06
CBO7

CB08

CB09

CB10

Posseir i comprendre coneixements que aportin una base o oportunitat de ser originals en el desenvolupament i / o aplicacié d'idees, sovint en un context de recerca.

Que els estudiants sapiguen aplicar els coneixements adquirits i la seva capacitat de resolucié de problemes en entorns nous 0 poc coneguts i en contextos més amplis (o
multidisciplinaris) relatius al seu camp d'estudi.

Que els estudiants siguin capagos d'integrar coneixements i enfrontar-se a la complexitat de formular judicis a partir d'una informacié que, sent incompleta o limitada,
inclogui reflexions sobre les responsabilitats socials i etiques vinculades a I'aplicacié dels seus coneixements i judicis.

Que els estudiants sapiguen comunicar les seves conclusions i els coneixements i raons Ultimes que les sustenten a publics especialitzats i no especialitzats d'una manera
clara i sense ambiguitats.

Que els estudiants tinguin les habilitats d'aprenentatge que els permetin continuar estudiant d'una manera que haura de ser en gran mesura autodirigida o autonoma.

Especifiques

CCo1

CC02

CCO03
CCo4
CCO05
CCO06
Cco7
Ccos8
CCO09

CGO01

CG02
CG03
CG04
CGO05
CG06

CIAO1

Capacitat per investigar, dissenyar, desenvolupar i caracteritzar els sistemes de control avancats que permetran al sistema dinamic tenir un comportament d‘acord a les
prestacions de funcionament exigides.

Capacitat de test i analisi del resultat del sistema de control avancat integrat en el procés automatitzat sabent formular alternatives de disseny o d'implementacio si el
sistema controlat no aconsegueix les prestacions exigides.

Capacitat per modelar qualsevol tipus de maquina eléctrica i simular el seu comportament electromecanic.

Capacitat de determinar i dissenyar I'accionament eléctric més eficient per a les diferents aplicacions de control de moviment.
Analitzar i utilitzar microprocessadors i microcontroladors com dispositius programables digitals dins d'un sistema electronic.
Coneixer i aplicar diversos blocs funcionals d'electronica analogica especifica.

Aplicar sistemes electronics de poténcia com blocs d'alimentacié eléctrica. Identificar sistemes de gestié energética.

Adquirir conceptes i técniques relacionades amb els métodes quantitatius i experimentals per a I'analisi i la presa de decisions.

Coneixer la simbologia dels sistemes mecanics i obtenir els coneixements per poder determinar el nombre d'accionaments que faran possible el moviment desitjat del
sistema.

Capacitat per investigar, dissenyar, desenvolupar i caracteritzar la dinamica de sistemes complexos que han de ser controlats per assolir certes prestacions de
funcionament exigents a nivell operatiu ia nivell de seguretat, tenint en compte les restriccions dels seus components i la possibilitat de fallades en el sistema de control.
Capacitat d'aplicar les técniques de control i regulacié de les maquines eléctriques per al control de moviment.

Capacitat per conjugar diversos blocs funcionals electronics per aconseguir un sistema complex.
Capacitat per investigar, dissenyar, desenvolupar i implementar métodes de simulacié per al control de sistemes electronics, automatics i robotics.
Capacitat per generar i solucionar les equacions de moviment per als sistemes mecanics multicossos.

Capacitat per a gestionar tecnica i economicament projectes, instal - lacions, plantes, empreses i centres tecnologics en I'ambit de la Automatica, la Robatica i I'Electronica
Industrial, aixi com per exercir funcions de direccié general, direccié técnica i de projectes en aquest ambit .
Capacitat per a investigar, caracteritzar i avaluar els meétodes quantitatius i experimentals per a I'analisi i la presa de decisions dins dels sistemes complexos automatitzats
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Especifiques

CIAO02

CIAO3

CIAO4

CIAO05

CIAO6

CIAO07
CIAO08

CIAO09

CIAl10

CIEO1

CIEO2

CIEO3

CIEO4

CIEO5

CIEO6
CIEO7

CIEO8
CIEO9

CTFM

Capacitat per a investigar, analitzar, dissenyar, implementar i avaluar la robotitzacié de processos per permetre un increment de les prestacions dels sistemes productius,
incloent la comunicacid, sincronitzacié i col - laboracié entre robots.

Capacitat per investigar, analitzar, dissenyar, implementar i avaluar el correcte funcionament dels entorns de produccio altament automatitzats i integrats, des de nivell de
planta fins a nivell corporatiu, tenint en compte la especificacions i restriccions de la tipologia d'entorn tractat (procés batch, procés continu, o procés discret).
Capacitat per investigar, analitzar, dissenyar, implementar i avaluar tant el model de planta com la informacié necessaria i el flux de la mateixa, de manera que permetin
una gestio de la produccio global, optimitzant aixi qualsevol tipus de recurs necessari dins el entorn productiu i sota estandards actuals com ISA88, ISA95 o ISA97.
Capacitat per investigar, analitzar, dissenyar, implementar i avaluar qualsevol logistica de I'empresa, en els ambits d'aprovisionament, emmagatzematge, produccio i
distribucio, aixi com les fases de documentacié associada a qualsevol tipus de transport i I'automatitzacié de la mateixa ,. Aixi mateix, es desenvolupara el coneixement de
la normativa a tenir en compte en el tractament de carregues de diferent naturalesa.

Capacitat per investigar, analitzar i caracteritzar la representacio del coneixement en formes diferents a les tradicionals i afins a la intel - ligencia artificial (xarxes
neuronals, regles, conjunts borrosos, etc.) Aixi com algoritmes d'aprenentatge i la seva aplicacié en els problemes de control i automatitzacio

Capacitat d'analisi i disseny de sistemes informatics critics subjectes a restriccions estrictes del seu temps de resposta.

Identificar, seleccionar, dissenyar i implementar solucions basades en Sistemes d'Informacié i aplicar algoritmes de tractament i validacié de dades en sistemes amb
diferents nivells d'automatitzacio

Capacitat per investigar, analitzar, dissenyar, implementar i avaluar el model d'informacié de planta i connectar el mateix amb les nivells de gestié de produccié, de
manera que l'accés a la informacié permeti una presa de decisions en temps real, optimitzant aixi qualsevol esdeveniment que es produeixi en un sistema productiu.
Capacitat per investigar, analitzar, dissenyar, implementar i avaluar una arquitectura de comunicacions, basada en serveis, dissenyant aixi mateix el model de col -
laboraci6 entre aquests per tal d'optimitzar els processos de produccié d'un entorn industrial.

Capacitat per investigar, dissenyar, desenvolupar i caracteritzar la qualitat de subministrament de I'energia electrica i per a diagnosticar i homologar diferents dispositius,
aparells, sistemes industrials i embarcats considerant la Compatibilitat Electromagnetica.

Capacitat per investigar, dissenyar i desenvolupar sistemes de supervisio i gestié de I'energia en general, integrats en una xarxa eléctrica, incloent els sistemes
d'adquisicié i comunicacié més adequats per a la transmissio de dades.

Capacitat per investigar i avaluar I'Eficiencia Energética de diferents dispositius, aparells i sistemes domestics, industrials o embarcats, aixi com de sistemes complexos
(grans plantes industrials, etc.)

Capacitat per investigar, dissenyar, desenvolupar i caracteritzar micro-xarxes d'energia electrica amb penetracié de renovables i connexi6 a xarxes eléctriques, amb
algoritmes de supervisio, control i diagnostic de la instal - lacio.

Capacitat per investigar, dissenyar i desenvolupar sistemes de control i d'optimitzacio de fluxos d'energia en micro-xarxes d'energia eléctrica amb algoritmes complexos
per a la seva estabilitat.

Capacitat per investigar, dissenyar i desenvolupar sistemes per a la integracié eficient de diversos sistemes d'emmagatzematge i recarrega d'energia.

Capacitat per investigar, dissenyar, desenvolupar i implementar noves tecniques de control i optimitzacié energética en accionaments i sistemes electronics per a la
indUstria i I'automocio.

Capacitat per investigar, dissenyar i desenvolupar noves técniques, equips i algoritmes de diagnosi d'errors en funcionament d'accionaments.

Capacitat per investigar, dissenyar i desenvolupar nous motors per traccio eléctrica, i configuracions i estratégies de control per a la cadena tractora i la recarrega
energeética en el vehicle eléctric.

Sintetitzar i resoldre problemes relacionats amb les competéncies i els ambits de coneixement de la titulacid. Aplicar estratégies d'aprenentatge en contextos variats i
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Especifiques

complexos. Transferir el coneixement previ a situacions i contextos nous.

Transversals

CTla EMPRENEDORIA | INNOVACIO: Coneixer i comprendre I'organitzacié d'una empresa i les ciéncies que en regeixen l'activitat; tenir capacitat per comprendre les regles
laborals i les relacions entre la planificacio, les estratégies industrials i comercials, la qualitat i el benefici.

- CT2 SOSTENIBILITAT | COMPROMIS SOCIAL: Congixer i comprendre la complexitat dels fenomens econdmics i socials tipics de la societat del benestar; tenir capacitat per
relacionar el benestar amb la globalitzacio i la sostenibilitat; assolir habilitats per usar de forma equilibrada i compatible la técnica, la tecnologia, I'economia i la

sostenibilitat.
- CT3 TREBALL EN EQUIP: Ser capag de treballar com a membre d'un equip interdisciplinari, ja sigui com un membre més o duent a terme tasques de direccié, amb la finalitat
de contribuir a desenvolupar projectes amb pragmatisme i sentit de la responsabilitat, tot assumint compromisos considerant els recursos disponibles.

- CT4 US SOLVENT DELS RECURSOS D'INFORMACIO: Gestionar I'adquisicio, I'estructuracié, I'analisi i la visualitzacio de dades i informacié de I'ambit d'especialitat, i valorar de
forma critica els resultats d'aquesta gestio.

- CT5 TERCERA LLENGUA: Coneixer una tercera llengua, preferentment I'anglés, amb un nivell adequat oral i escrit i en consonancia amb les necessitats que tindran els titulats i
titulades.



