UNIVERSITAT POLITECNICA DE CATALUNYA
BARCELONATECH
Escola Superior d'Enginyeries Industrial,

Aeroespacial i Audiovisual de Terrassa

GRAU EN ENGINYERIA EN ELECTRONICA INDUSTRIAL | AUTOMATICA

PROJECTES DE FI DE GRAU LLEGITS — CURS 2015/16

APPLICATION WITH DATA ACQUISITION OF A FESTO PLANAR SURGACE GANTRY EXCM

ARRAY DE CAMARAS CENITALES SINCRONIZADAS POR WIFI

AUTOMATION AND SUPERVISION OF AN INTELLIGENT BUILDING

CONTROL DE MOVIMIENTO MEDIANTE ONDAS CEREBRALES EMPLEANDO ARDUINO

CONTROL DE TRAJECTORIA EN UN DRONE UAV

CONTROL | MONITORITZACIO DE L'ENERGIA EN UNA PLANTA SOLAR FOTOVOLTAICA

CONTROL | SUPERVISIO D'UN PROCES DE LABORATORI ) ) )
DESENVOLUPAMENT D'UN SISTEMA DE CONTROL, COMUNICACIO | GENERACIO D’ENERGIA D'UNA FINCA AGRICOLA | RAMADERA.
PART ELECTRICA.

DESENVOLUPAMENT D'UN SISTEMA DE CONTROL, COMUNICACIO | GENERACIO D'ENERGIA D'UNA FINCA AGRICOLA | RAMADERA.
PART ELECTRONICA.

10. DESENVOLUPAMENT D'UN SISTEMA DE RECONEIXEMENT DE MATRICULES DE BAIX COST

11. DESENVOLUPAMENT D'UN SISTEMA GESTOR D'ALARMES BASAT EN CARDIOTOCOGRAMES (CTG) PER A L'ASSISTENCIA AL PART
12. DISENO DE UN MANUAL DE PRACTICAS DE PROGRAMACION DE MICROCONTROLADORES

13. DISSENY D'UN "SHIELD" D'ENTRADA | SORTIDA D'AUDIO PER ARDUINO

14. DISSENY D'UN POSICIONADOR D'AMPOLLES MULTIFORMAT AMB VISIO ARTIFICIAL

15. DISSENY D'UN SILENCIADOR ACUSTIC PER A DESCARREGA DEVALVULES DE SEGURETAT

16. DISSENY D'UN SISTEMA DE DETECCIO DE MARCADORS AMB ROS | VISIO PER COMPUTADOR

17. ESTUDI D'ALGORITMES DE CONTROL DE TRAJECTORIA D'UN VEHICLE VIRTUAL

18. ESTUDI D'ESTRATEGIES DE SEGUIMENT DE LINIA PER AL ROBOT MOBIL ROBOTINO

19. ESTUDI | IMPLEMENTACIO DEL CONTROL | GESTIO AUTOMATITZADA DE LA PRODUCCIO D'UNA PETITA LINIA DE TRES ESTACIONS.
20. ESTUDI, DISSENY | INTEGRACIO DE DOS ROBOTS DE DIFERENT TOPOLOGIA DINS D'UNA ILLA DE PROCES

21. ESTUDI, IMPLEMENTACIO | POSTA EN MARXA D'UN SISTEMA DE CONTROL | GESTIO D'UN MAGATZEM ALTAMENT AUTOMATITZAT.
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ESTUDI, IMPLEMENTACIO | POSTA EN MARXA D'UN SISTEMA DE PALETITZAT MITJANCANT COOPERACIO DE ROBOTS.
ESTUDIO DE LA PLACA STM32F4 DISCOVERY ORIENTADO A PERIFERICOS PARA UN ROBOT AUTONOMO

ESTUDIO DEL DIAGNOSTICO DE FALLOS DE UNA PUERTA DE ASCENSOR ) )
ESTUDIO SOBRE ALTERNATIVAS TECNOLOGICAS Y ECONOMICAS EN LA REMODELACION Y CONSTRUCCION DE EDIFICIOS DE
CONSUMO CASI NULO.

ESTUDIO Y DISENO DE UN CONVERTIDOR BASADO EN GAN
ESTUDIO, DISENO, DESARROLLO Y PUESTA EN MARCHA DE UNA MAQUETA DE LABORATORIO QUE PERMITA REALIZAR
PRACTICAS SOBRE LA COOPERACION DE EJES ELECTRICOS PARA LA CONSECUCION DE UNA TAREA ROBOTIZADA

GUITATRON; DISPOSITIU LED POLIVALENT PER AL DIAPASO DE LA GUITARRA.

IDENTIFICAC[ON DE PERSONAS EN SISTEMAS MULTICAMARA )
INSTAL-LACIO | POSADA EN MARXA D'UN PROGRAMMABLE AUTOMATION CONTROLLER (PAC) | UN SISTEMA DE SUPERVISIO
AL LABORATORI DE CONTROL INDUSTRIAL

INTRODUCCIO SISTEMA LASER

MESURA DEL NIVELL DE RADIACIO DE TELEFONS MOBILS

MODEL DE SIMULACIO BASAT EN EL PROGRAMARI MATLAB/SIMULINK D'UN AEROGENERADOR BASAT EN UN GENERADOR
SINCRON D'IMANTS PERMANENTS (PMSG).

MUNTATGE D'UN CONVERTIDOR MULTINIVELL PER A UNA APLICACIO EOLICA

PROGRAMACIO | SUPERVISIO D'UN PROCES ROBOTITZAT

PROYECTO DE DISENO DE UN BANCO DE MEDICION DE FUERZAS DE PROPULSION

RECTIFICADOR SINCRONO PFC PARA APLICACIONES INDUSTRIALES DE TRATAMIENTO DE AGUAS

RENOVACIO DEL SISTEMA D'AUTOMATIZACIO | CONTROL D'UNA PLANTA DEPURADORA CONTROLADA PER UN PLC
ROBOT DE LIMPIEZA CONTROLADO POR MICROCONTROLADOR PIC

ROBOTMATIC (ERASMUS + PROJECT: 2015-1-ES01-KA202-016250)

SUPERVISIO WEB D'UN PROCES AUTOMATITZAT

TOMOGRAFIA ELECTRICA AUTOMATICA DE BAIX COST.
UTILITZACIO COMBINADA DE CONTROL DOMOTIC | ENERGIES RENOVABLES EN IMMOBLES. APLICACIO A UN EDIFICI DE LA
CIUTAT DE TERRASSA

VALVE AMPLIFIER DESIGN
VIDEOJUEGO "RETRO"
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